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K ITonoxxeHuro 0 NpoBEICHUH
Pecnybinkanckoro TypHupa
10 pOOOTOTEXHUKE

PETJIAMEHT
MPOBEJECHHS] COPEBHOBAHU M
10 KOMIIETEHIINHN
«CnemoBanue 1Mo JMHUHA»

1. O0mue moT0KeHU st

CrnenoBaHue 110 JIMHUHM — 3TO COPEBHOBAHNE aBTOHOMHBIX POOOTOB Ha CKOPOCTh
10 33JIAaHHOM TpaeKTopuu (Tpacce).

1.1. 3aganue copeBHOBaHUM

3agavya poOOTOB - 3a MUHMMAaJILHOE BpeMsl MPOUTH TpacCy OT MecTa cTapTa J0
MecTa (puHUIIA (YCTAaHOBICHHOE KOJIMYECTBO KPYTOB).

[TpoxokaeHne Tpacchl — ATO JABIKEHHWE po0OTa IO JIMHUHM TaKuM 00pa3oM,
YTOOBI B JIIDOOM MOMEHT BpEMEHU MPOEKIUs poOOTa HAXOIUIACh HA JIMHUH.
Bpemsi mpoxoJieHHsT Tpacchl — 3TO BpPEMSI MEXKIY IMEepeceuyeHueM poOOTOM
JIMHUMU CTapTa 10 MOMEHTA NEePECEUCHUs JIMHUU (UHHUIIA.

1.2. OrpaHuyenust

Ha copeBHOBaHuAX poOOTa MpEACTaBISET KOMaHJAa, KOTOpas COCTOUT U3
TpeHepa (He 00s3aTeIbHO) U YYaCTHUKOB.

KonuyecTBO yuacTHUKOB B KOMaH/Ie - HE OoJiee ABYX.

Bo3pact yuactHukoB - oT 10 10 14 jieT BKIIOYUTEIBHO HA JICHb MPOBEACHUS
COPEBHOBAHUH.

1.3. KaTteropuu copeBHOBaHMM

CopeBHOBaHMS POBOJISATCA B CICTYIONIUX MOJIKATETOPUSIX:

- «CnenoBanue no auHud. KOHUOpEI;

- «CnenoBanue 1o JuHuu. OOpa3zoBaTebHbIE KOHCTPYKTOPBDY.

2. TpeOoBaHusi K podoram

2.1. O0mue TpedoBaHUA

PoGor gomxeH ObITh MOJHOCTBIO  aBTOHOMHBIM, T.€. JIEWCTBOBATh
CaMOCTOSITEJIbHO, 0€3 y4acTHs YeJIoBeKa I KOMIIbIOTEpa.

Hcnonp30BaHre JUCTAHIIMOHHOTO YIIPaBICHUS pOOOTOM BO BpeMsl IBUXKEHUS 110
Tpacce 3anpenieHo, 3a UCKIFOUCHUEM 3aIlyCKa U OCTAaHOBKH po0OoTa.
MakcumanbsHas mupuHa podora - 250 MM, jymmHa - 250 MM, BbicoTa - 250MM.
Macca po6ota ue 6omee 1000r.

Po06oT He TOJDKEH 3arpsA3HATh W/WIK TOBPEXIATh TPACCY.



[Iluapl W JApyrue KOMIIOHEHTHI PpoOoTa (B BBIKIIIOUEHHOM COCTOSIHUH),
KOHTAKTUPYIOIIHE C TOJUTOHOM, HE JOJKHBI OBITH CIIOCOOHBI TOMHATH U
yaepkuBath JUCT A4 miioTHOCTHIO 80 /M2 Gosiee, 4eM 2 CeKyHIbI.

Po6oT nomwkeH nmpeogoieTs CTapTOBYIO JIMHUIO B TedeHue 1 (0qHOM) CeKyHIbI.
2.2. «CaenoBanue no JuHun. KOunopbsn»

Po6oT MokeT OBITh BBITOTHEH HA TIPOU3BOIBHON TIaThopMeE.

PoGotr momkeH ObITH 00OPYIOBaH CHUCTEMON JHCTAHIIMOHHOTO 3alyCKa M
OCTaHOBKH.

B xoHCTpyKITMH pOOOTOB 3amperieHo UCIOJIb30BaHNE aKTUBHBIX YCTPOMCTB IS
yIYYIICHUS CIETUICHUsI C TPACCOM, TAKMX KaK BEHTHJIATOPHI, UMIICIUIEPHI U T.11.
2.3. «CnenoBanue no Junuu. OopazoBartesibHbIe KOHCTPYKTOPHD)

K ydactuio B JaHHOW KaTeropuu AOMycKaloTcs poOOThl, COOpaHHBIE U3
CTaHJIapTU30BAHHBIX MPOU3BOJUTEIEM HAOOPOB POOOTOTEXHUUECKUX JICTANICH,
npeHa3HAYEHHBIX JUIsi Oo0ydeHusi pobOoTtoTexHuke. K oOpazoBaTeabHBIM
KOHCTPYKTOpaM  OTHOCSTCS ~ KOHCTPYKTOPHI W paCHIUpeHHUs K  HUM
nepeunciacHHbIX pupM: Lego (naum naeHTuaHble aHajaoru), Fischertechnik, VEX,
Huna, TRIK, Robotis, Robo, MakeBlock, Robotrack, Hitechnic, Mindsensors,
Smartbricks, ZMROBO, R:ED.

JlomyckaeTcss  MCHOJIb30BaHWE  JAETalled  PYYHOTO  M3TOTOBJICHHWE — WJIH
HareyaTaHHbIX Ha 3D npuHTepe.

JIto0bIe 37EKTPOHHBIE KOMIIOHEHTHI, B TOM YHCIIE 3JIEMEHTbI UTaHUS, JTOJKHbI
OBITh TOJILKO U3 00pa30BaTEILHOI0 KOHCTPYKTOpA.

B xoHCTpyKIIMK poOOTOB 3aMpeiieHo UCIOJIb30BAHNE AKTUBHBIX YCTPOMCTB IS
YIYYIICHUS CHEIJICHUS C TPACCOM, TAKMX KaK BEHTHJIATOPBI, UMIICILIEPHI U T.II.

3. IlapameTpnl Tpacceol

Tpacca - 3amkHyTas yepHas JMHHUS Ha O€JIOM TOoJIE.

[Tone - mpsAMOyTOJIbHAS TIJIOCKAs TIOBEPXHOCTh U3 OEJIOro Marepuara.

[Hupuna yepuoit munun: KOunops! — 15MM., OOpazoBaTebHbIE KOHCTPYKTOPHI
— 15-20mm.

Jmna munuun: FOrunopsr — 15-20M, O6pa3oBarenbHbie KOHCTPYKTOPHI — 10-15M.
JIvuHUS HE UMEET Pa3pPBHIBOB U MPEISITCTBUM, HO MOYKET HMETh CAMOIIEPECECUEHUS
Y TTIOBOPOTHI MO IPSIMBIM YTJIOM.

Paccrosinne Mexay LeHTpaMu COCETHUX JTUHUM HE MeHee 250MM.

Paccrosinue ot neHTpa nuHuM 10 Kpas noJig He MmeHee 200mm.
[lepecekatoruecs JMHUU JTOJKHBI OBITH MEPHEHAUKYISIPHBI IO OTHOIICHUIO
IpYyT K Opyry, 0o KparHeu mepe, Ha BbuieTe B 100 MM B KaXKIyH0 CTOPOHY OT
TOYKH MEPECECUEHU.

MuHUMaNIBHBIN yToa u3jaoma Tpacchbl 90°.

Crapt u ¢hUHUII COBMEIIECHBI U BBIJICICHBI C TOMOIIBIO MOMEPEYHBIX JTUHUH.
[TpumepHBIit BUT Tpacchl NPEACTaBIECH HA pUCYHKE 1.



)
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Puc. 1. Ilpumepnwiii 6uo mpaccwi

4. Ilopsiiok mpoBeieHNs COPEBHOBAHUM

[lepen HayasioM COpeBHOBaHMI POOOTHI MPOXOIAT TEXHUUYECKYIO MHCTICKITUIO Ha
COOTBETCTBUE TPEOOBAHUAM HacTOsIIEero PernamenTa.

Bpemss mpoxoaeHHsi Tpacchl M3MEpPAETCS  CUCTEMOM  3JIEKTPOHHOTO
XpPOHOMETpaXka WJIH CyAbEH BPYUHYIO C TOMOIIIbIO CEKYHIOMEPA.

BriOop Mecta crapra W/WIIM HaNpaBlCHUs JIBHXKCHHS ONPENESeTCS CyAbei
nepesa Kaxa0M MONbITKON CllydailHbIM 00pa3oMm.

4.1. Ilpouexypa crapra

VYyacTHUK ycTaHaBIMBAEeT po0OTa Ha paccToAHUM HE Oosee 250MM OT JUHUU
crapra. PoOOT DOKEH HaxOAMUThCS HA IMOBEPXHOCTH TPACCHI U OCTaBaTHCS
HETMOABUKHBIM.

Po6oTt crapTyeT no KOMaHja€e CyAbH.

4.2. TpeGoBaHUSA K MPOXO0KIEHUIO TPACCHI

Kareropus copeBHOBaHU FOnmopst OOpa3zoBaTebHbIC

KOHCTPYKTOPBI
KonnuecTBo Kpyros 1 1
MaxkcumanbHOE BpeMs POXO0XKACHUS 60 60
TPacchl, ¢

[TonbITKa TPOXOXKACHUS TPACCHI CYUTACTCS 3aBEPILICHHON €CIIH:

- pOOOT MOJIHOCTBHIO MPOIIEN TPACCY;

- 3aKOHYHUJIOCH BpEMsi, OTBEICHHOE Ha MIPOXOXKJICHUE TPACCHI;

- poOOT OBLT AUCKBaTUUITMPOBaH coriacHo 1. 4.3 Hacrosmiero Permamenra.
4.3. YcaoBusi TuCKBaJIM(PUKAIIUN:

- poOOT IEHCTBYET HE aBTOHOMHO;

- BO BpeMsl POXOK/IEHUS TPACChl YYaCTHUK KOMaHIbl KOCHYJICS pO0OTa;

- poOOT comen ¢ Tpacchl (HUKakas 4acTh poOOTa WM €ro MPOEKIMH He
HaXOJSTCS HA JINHHH);

- pOOOT 3arps3HAET W/UJHM MOBPEXKIAET TPAcCy;

- YYaCTHUK YMBIIIICHHO 3aTSTUBAET CTapT.



5. Ilopsanok onpenesieHus: MOOeTUTENS

KosmmuecTBO NONBITOK ONpPENEIsIETC OPraHu3aToOpOM COPEBHOBAHUU.

B 3auer npuHUMaeTcs BpeMs JIydIlIed HOMBITKH.

[loGenuTenem OOBSABISETCS KOMaHAA, MOJHOCTHIO MpOIIEAINIas Tpaccy 3a
HAaVMEHBIIIEE BPEMSL.



	Приложение
	РЕГЛАМЕНТ
	«Следование по линии»
	1. Общие положения
	Следование по линии – это соревнование автономных роботов на скорость по заданной траектории (трассе).
	1.1. Задание соревнований
	Задача роботов - за минимальное время пройти трассу от места старта до места финиша (установленное количество кругов).
	Прохождение трассы – это движение робота по линии таким образом, чтобы в любой момент времени проекция робота находилась на линии.
	Время прохождения трассы – это время между пересечением роботом линии старта до момента пересечения линии финиша.
	1.2. Ограничения
	На соревнованиях робота представляет команда, которая состоит из тренера (не обязательно) и участников.
	Количество участников в команде - не более двух.
	Возраст участников - от 10 до 14 лет включительно на день проведения соревнований.
	1.3. Категории соревнований
	Соревнования проводятся в следующих подкатегориях:
	-  «Следование по линии. Юниоры»;
	- «Следование по линии. Образовательные конструкторы».
	2. Требования к роботам
	2.1. Общие требования
	Робот должен быть полностью автономным, т.е. действовать самостоятельно, без участия человека или компьютера.
	Использование дистанционного управления роботом во время движения по трассе запрещено, за исключением запуска и остановки робота.
	Максимальная ширина робота - 250 мм, длина - 250 мм, высота - 250мм.
	Масса робота не более 1000г.
	Робот не должен загрязнять и/или повреждать трассу.
	Шины и другие компоненты робота (в выключенном состоянии), контактирующие с полигоном, не должны быть способны поднять и удерживать лист A4 плотностью 80 г/м2 более, чем 2 секунды.
	Робот должен преодолеть стартовую линию в течение 1 (одной) секунды.
	2.2. «Следование по линии. Юниоры»
	Робот может быть выполнен на произвольной платформе.
	Робот должен быть оборудован системой дистанционного запуска и остановки.
	В конструкции роботов запрещено использование активных устройств для улучшения сцепления с трассой, таких как вентиляторы, импеллеры и т.п. 2.3. «Следование по линии. Образовательные конструкторы»
	К участию в данной категории допускаются роботы, собранные из стандартизованных производителем наборов робототехнических деталей, предназначенных для обучения робототехнике. К образовательным конструкторам относятся конструкторы и расширения к ним пер...
	Допускается использование деталей ручного изготовление или напечатанных на 3D принтере.
	Любые электронные компоненты, в том числе элементы питания, должны быть только из образовательного конструктора.
	В конструкции роботов запрещено использование активных устройств для улучшения сцепления с трассой, таких как вентиляторы, импеллеры и т.п.
	3. Параметры трассы
	Трасса - замкнутая черная линия на белом поле.
	Поле - прямоугольная плоская поверхность из белого материала.
	Ширина черной линии: Юниоры – 15мм., Образовательные конструкторы – 15-20мм.
	Длина линии: Юниоры – 15-20м, Образовательные конструкторы – 10-15м.
	Линия не имеет разрывов и препятствий, но может иметь самопересечения и повороты под прямым углом.
	Расстояние между центрами соседних линии не менее 250мм.
	Расстояние от центра линии до края поля не менее 200мм.
	Пересекающиеся линии должны быть перпендикулярны по отношению друг к другу, по крайней мере, на вылете в 100 мм в каждую сторону от точки пересечения.
	Минимальный угол излома трассы 90 .
	Старт и финиш совмещены и выделены с помощью поперечных линий.
	Примерный вид трассы представлен на рисунке 1.
	Рис. 1. Примерный вид трассы
	4. Порядок проведения соревнований
	Перед началом соревнований роботы проходят техническую инспекцию на соответствие требованиям настоящего Регламента.
	Время прохождения трассы измеряется системой электронного хронометража или судьей вручную с помощью секундомера.
	Выбор места старта и/или направления движения определяется судьей перед каждой попыткой случайным образом.
	4.1. Процедура старта
	Участник устанавливает робота на расстоянии не более 250мм от линии старта. Робот должен находиться на поверхности трассы и оставаться неподвижным.
	Робот стартует по команде судьи.
	4.2. Требования к прохождению трассы
	Попытка прохождения трассы считается завершенной если:
	- робот полностью прошел трассу;
	- закончилось время, отведенное на прохождение трассы;
	- робот был дисквалифицирован согласно п. 4.3 настоящего Регламента.
	4.3. Условия дисквалификации:
	- робот действует не автономно;
	- во время прохождения трассы участник команды коснулся робота;
	- робот сошел с трассы (никакая часть робота или его проекции не находятся на линии);
	- робот загрязняет и/или повреждает трассу;
	- участник умышленно затягивает старт.
	5. Порядок определения победителя
	Количество попыток определяется организатором соревнований.
	В зачет принимается время лучшей попытки.
	Победителем объявляется команда, полностью прошедшая трассу за наименьшее время.

