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K [losio)xeHuto o npoBeacHuN
Pecnybnnkanckoro TypHupa
10 pOOOTOTEXHUKE

PEI'JIAMEHT
[IPOBEJICHUSI COPEBHOBAHUN
o komrnerennuu «ROBBO»

1. O0mue MoJ10KeHUA

«CnenoBanue no auauu POBBO» — 3T0 copeBHOBaHHE 00pa30BaTEIbHBIX POOOTOB
(Pob6omnatdopM) Ha CKOPOCTH MO 3aJaHHOM TPACKTOPHUH (Tpacce).

1.1. 3aganue copeBHOBaHMI

3amadya poOOTOB - 3a YCTAHOBJIICHHOE KOJIMYECTBO KPYrOB MU MUHHUMAJIBHOE BpeMsI
IPOUTH Tpaccy OT MecTa cTapTa J0 MecTa (PUHHUIIIA.

[TpoxoskieHrne Tpacchl — 3TO JABWKCHHE poOOTa MO JUHUU TaKUM 00pa3oM, YTOOBI B
M000H MOMEHT BPEMEHU MPOCKIIMs poOOTa HAXOIUIACh HA IMHUM TPACCHI.

BpeMst poXoskJIeHHsT TpacChl — 3TO BpPeMs MEXKIYy IMEpeceUeHHEeM poOOTOM JIMHUU
cTapTa J0 MOMEHTA MePECCUCHUS JIMHUN (DUHHUIIIA.

1.2. OrpannyeHus

Komannma pmomkHa yHOBIETBOPATH CIEAYIONIUM TpeOOBaHHSIM, €CIHM HHOE He
YCTaHOBJIEHO OPraHU3alMOHHBIM KOMUTETOM KOHKPETHOT'O MEPOTIPUSITHS:

- KOJTMYECTBO YYACTHUKOB B KOMaHJE — 2;

- BO3pacT YYacCTHUKOB - OT 8 10 12 jer BKIIOYMTENBbHO HA JE€Hb IMPOBEICHUS

COPEBHOBAHUH.

2. TpeboBanusi k podoTy

K copeBHOBaHUAM IOMyCKalOTCA POOOTOTEXHUUYECKHE KOHCTPYKTOPHI IMPOU3BOACTBA
kommnanuu POBBO B 6a30Boii komriekTamnuu - Po6omiardopma u/unm ScratchDuino.
JlaTuuky, HaBECHOE W WHOE OOOpYJOBaHWE, HE BXOHSIIee B 0a30BBIH KOMILIEKT
MOCTaBKH 00pa3oBaTenbHOTO Habopa, ucnosb3oath SAITPEIIEHO.

JlommyckaeTcs HCTIOIb30BaHUE JIETANCH PyYHOTO U3TOTOBIICHUS WU HalleYaTaHHbBIX Ha
3D npunrtepe. Hcnonp3oBaHue TakuxX JAeTajeil HE JIOHKHO BIHUATh HAa XOJIOBBIC
KadecTBa poOoTa.

Po60oT MOXeT OBITh MOTHOCTHIO ABTOHOMHBIM, T.€. ICMCTBOBATh CAMOCTOSITENIHHO, 0€3
y4acTus KOMITbIOTEpa, MO0 HE aBTOHOMHBIM, T.€. JCHCTBOBATH IO YNPaBICHUEM
KOMITBIOTEPA.

JlommyckaeTcss OauH W3 JBYX CIOCOOOB MOAKIIOYECHHS poOOTa K KOMITBIOTEPY:
npoBogHOM (uepe3 kabenr USB) wmnmm OGecmpoBomnoit (mocpenctBom Bluetooth
COCTMHCHHSI.

Hcnonp3oBanne TUCTAHIIMOHHOTO YIMPAaBICHUS POOOTOM BO BpEMs NBIDKCHUS TIO
Tpacce 3apenieHo 3a HCKIIOYCHUEM 3aITycka U OCTAaHOBKH po0oTa.

Po6oT He nomKeH 3arps3HATh W/ WIH MOBPEXKIATh TPACCY.



B ciayyae aBTOHOMHOTO ABMXKEHHSI poOOTa 3JIEMEHTBI MUTAHMS, MOTYT OBITh JIFOOOTO
MPOU3BOJUTENS 1 HOMHUHAIA.

B koHCTpykuuum poOOTOB 3alpelieHO UCHOJIb30BAaHUE AKTUBHBIX YCTPOMCTB
BIUSIOIIMX HAa XOJOBbIE KauecTBa pOOOTOB, TAKUX KaK BEHTWISTOPHI, UMIEIUIEPHl U
T.IL.

MakcumainbHas mupuHa podota 250 MM, uinHa - 250 MM.

BricoTa po6ota He 601ee 250mm.

Macca po6ota "e 6oaee 1000r.

4. IlTapameTpbl TPacchl
Tpacca - 3aMKHyTast uepHas JJMHHS Ha O€JIOM TOJIE.
[one - mpsiMOyroJbpHas MI0CKasi MOBEPXHOCTh U3 O€I0ro Marepuania.
Mupuna yepHoit muuuu — 30 MM (Homyckaercs Tunorpadckasi HOrpeHocTb 2 MM B
00€e CTOPOHBI).
JnuHa auHuM oT S5 710 15 M.
JIuHus HE UMEET Pa3phIBOB U MPEMATCTBUM, HO MOKET UMETh CAMOIIEPECEUCHUS U
NOBOPOTHI O MPSIMBIM YTJIOM.
CrapT 1 QUHUII COBMEIIEHBI MEX1y COOOM 1 BBIJIEJIEHBI C TOMOIIBIO OMIEPEYHBIX
JIMHUU.
[TpuMmepHBIi BUIT Tpacchl IPEACTABIEH HA puUC. 1.
A =30 mm

A

Puc. 1. Ilpumepnuwiii 6uo mpaccewi.

5. Ilopsiiok nMpoBeieHUs1 COPEBHOBAHM M

Ilepen HavamoM COpPEBHOBAHMUM POOOTHI MPOXOAAT TEXHHUYECKYIO HMHCIEKIIMIO Ha
COOTBETCTBUE TPEOOBAHUSIM HACTOSIIETO PEriaMeHTa.

Bpems npoxokaeHusi TpacChl M3MEPSETCS] CUCTEMOM 2JICKTPOHHOTO XpOHOMETpaka
WJIM CYJIbe¥ BPYYHYIO C TIOMOIIBIO CEKyHAOMEpA.



Bei6op MecTta cTapra W/WiM HampaBi€HUS JBUKEHUS ONpPENENseTcs CyAbel mepen
Ka)XJI0M MOMBITKON CITy4ailHBIM 00pa3oM.

5.1. Ilpouenypa crapra:

YYaCTHHUK YCTaHABJIMBAET poOOTa Ha paccTOsIHUM He Oosee 250MM OT JIMHUU CTapTa.
Po6oT nmomkeH HaXOAUTHCS Ha MOBEPXHOCTH TPACChl U OCTABATHCS HEMOJIBHXKHBIM.
Po6oT crapTyer (HaunHaeT JBUKEHHUE) TOJIBKO 10 KOMaHE CYyJIbH.

5.2. TpeGoBaHus K NPOXOKIACHUIO TPACCHI:

KOJIMYECTBO KPYroB — 1, MakcUMalIbHOE BpeMms mpoxoxkaeHus — 120 c.

[TonbITKa MPOXOKIECHUSI TPACCHI CUUTACTCS 3aBEPIIICHHOMN €CJIH:

® poOOT MOJHOCTHIO MPOIIEI TPACCY;

® 3aKOHYMJIOCH BPEMsl, OTBEJIEHHOE Ha MPOXOXKJACHUE TPACCHI;

® po0OT OBUT TUCKBATU(UIIMIPOBAH COTIIACHO TI. 5.3. HacTosIero Pernamenra.

5.3. YciaoBusi AUCKBATHPUKAIMU

® JBMKEHHEM poOOTa yIpaBIIeT OnepaTrop;

® BO BpEMs MPOXOXKJCHHS TPACChl YUYACTHUK KOMaHJbl KOCHYJICS poboTa; @ poOoT
COIIIEJI ¢ TPACChl (HUKaKas 4acTh poOOTa WX €ro MPOCKIIUA HE HAXOATCS Ha JIMHKH ),
® poOOT 3arps3HAET /WK MOBPEXKAAET TPACCY;

® YYAaCTHUK YMBIIIUICHHO 3aTATUBACT CTapT.

6. IlpaBusia onpenesieHus ModeMTE A

KonudecTBO MONBITOK OMpenesnsieTcs Opranu3aTopoM COPEBHOBAHUI.

B 3ader npuHuMaeTcs BpeMs Jydliei MOMbITKH.

[loGenurenem o0OBSBISETCS KOMaHJa, TMOJTHOCTBIO TMpoIIeAIIas Tpaccy 3a
HauMEHBIIIEe BpeMsl.



	Приложение
	РЕГЛАМЕНТ
	1. Общие положения
	«Следование по линии РОББО» – это соревнование образовательных роботов (Робоплатформ) на скорость по заданной траектории (трассе).
	1.1. Задание соревнований

	Задача роботов - за установленное количество кругов и минимальное время пройти трассу от места старта до места финиша.
	Прохождение трассы – это движение робота по линии таким образом, чтобы в любой момент времени проекция робота находилась на линии трассы.
	Время прохождения трассы – это время между пересечением роботом линии старта до момента пересечения линии финиша.
	1.2. Ограничения

	- возраст участников - от 8 до 12 лет включительно на день проведения соревнований.
	2. Требования к роботу
	К соревнованиям допускаются робототехнические конструкторы производства компании РОББО в базовой комплектации - Робоплатформа и/или ScratchDuino.
	Датчики, навесное и иное оборудование, не входящее в базовый комплект поставки образовательного набора, использовать ЗАПРЕЩЕНО.
	Допускается использование деталей ручного изготовления или напечатанных на 3D принтере. Использование таких деталей не должно влиять на ходовые качества робота.
	Робот может быть полностью автономным, т.е. действовать самостоятельно, без участия компьютера, либо не автономным, т.е. действовать под управлением компьютера.
	Допускается один из двух способов подключения робота к компьютеру: проводной (через кабель USB) или беспроводной (посредством Bluetooth соединения.
	Использование дистанционного управления роботом во время движения по трассе запрещено за исключением запуска и остановки робота.
	Робот не должен загрязнять и/или повреждать трассу.
	В случае автономного движения робота элементы питания, могут быть любого производителя и номинала.
	В конструкции роботов запрещено использование активных устройств влияющих на ходовые качества роботов, таких как вентиляторы, импеллеры и т.п.
	Максимальная ширина робота 250 мм, длина - 250 мм.
	Высота робота не более 250мм.
	Масса робота не более 1000г.
	4. Параметры трассы
	Трасса - замкнутая черная линия на белом поле.
	Поле - прямоугольная плоская поверхность из белого материала.
	Ширина черной линии – 30 мм (допускается типографская погрешность 2 мм в обе стороны).
	Длина линии от 5 до 15 м.
	Линия не имеет разрывов и препятствий, но может иметь самопересечения и повороты под прямым углом.
	Старт и финиш совмещены между собой и выделены с помощью поперечных линий.
	Примерный вид трассы представлен на рис.1.
	Рис. 1. Примерный вид трассы.
	5. Порядок проведения соревнований
	Перед началом соревнований роботы проходят техническую инспекцию на соответствие требованиям настоящего регламента.
	Время прохождения трассы измеряется системой электронного хронометража или судьей вручную с помощью секундомера.
	Выбор места старта и/или направления движения определяется судьей перед каждой попыткой случайным образом.
	5.1. Процедура старта:
	участник устанавливает робота на расстоянии не более 250мм от линии старта. Робот должен находиться на поверхности трассы и оставаться неподвижным. Робот стартует (начинает движение) только по команде судьи.
	5.2. Требования к прохождению трассы:
	количество кругов – 1, максимальное время прохождения – 120 с.
	Попытка прохождения трассы считается завершенной если:
	● робот полностью прошел трассу;
	● закончилось время, отведенное на прохождение трассы;
	● робот был дисквалифицирован согласно п. 5.3. настоящего Регламента.
	5.3. Условия дисквалификации:
	● движением робота управляет оператор;
	● во время прохождения трассы участник команды коснулся робота; ● робот сошел с трассы (никакая часть робота или его проекции не находятся на линии);
	● робот загрязняет и/или повреждает трассу;
	● участник умышленно затягивает старт.
	6. Правила определения победителя
	Количество попыток определяется организатором соревнований.
	В зачет принимается время лучшей попытки.
	Победителем объявляется команда, полностью прошедшая трассу за наименьшее время.

